Instruktion for att anvinda modbusmodul M31-AXAX8080G-L och analog ingangsmodul
GXGXX0800

Vad trevligt att du har képt en modbusmodul av oss! Sa har far du igang den:

Koppla 9-36v till modbusenheten och en patchkabel till datorn, eller till en switch om du redan har en
AXBB eller UC300ETH kopplad till datorn, du kopplar da bade modbusmodulen och tex AXBB till
switchen, och sedan vidare till datorn fran switchen.

Starta Configuration Tool V1.3.

Andra till ethernet och klicka pa search.

Huvudmodulen bor da dyka upp.

Markera den och klicka pd Negotiation for att den ska hitta analogmodulen ocksa.
Nar det star att det ar klart, stédng av och satt pa huvudmodulen och klicka pa search igen.

InterFace: ( Ethernet ) v Conﬁgr Search >

Device model IP/Slave address  Type \-—-_-"'
¥ M31-AXAXB080G-L 192.168.1.7
GAXAX8080 0 Master
S~

QO 5 “ »

Reboot Restore Megotiation Export



Du bér nu dven se analogmodulen:

Device model IP/Slave address  Type

v OM31-AXAXB0B0G-L  192.168.1.7
GAXAXB080 0 Master
GHGXXO800 1 Module

Klicka pa Master modulen och Config.

DHCP | Disable Ea Gateway |192.168.1.1
ocal IP address |192.168.1.7 | Local port 502
Remate port [s02 | DNS server [114.114.114.114

Andra Local IP address till antingen ett ledigt ip nummer pa ditt natverk eller om AXBBn och modulen
ar kopplat direkt till datorn via en switch till tex 10.10.10.2 om din dator ar 10.10.10.1 och AXBBn
10.10.10.10 etc.

Klicka pa Save.
Nu over till UCCNC:
Du kan antingen ladda in var testprofil och utga fran den, eller dndra i din befintliga:

Aktivera pluginen fér modbus:

GEN. SETUP Interpolation mode selection:

- .
AXES SETUP I Exact stop mode ¥4 Constant velocity mode Un

Com. buffer size (sec): 5 ¥ilgnore

SPINDLE Stop at angle degrees >

/O SETUP Look ahead line count: Il G68

/10 TRIGGER Linear error max.:
Linear addition length max.:

EREEASRNGE Linear unify length max.:

PROFILES Corner error max.:
@ Plugins configurstan

Plugin name version author ShOW  CONfigure —callatatup SRR,

Modous master 1600 ONCdrve Kit Show || Confoure ™S-Gal sarop 2 Enobleg J

PCBmil 10001  CNCdrive Kit Show | Configure [ Call startup [ Enabled

Configure plugins .

Fin mapping 28 Szentkereszty Csaba  Show = Configure [] Call startup £ Enabled

APPLY SETTINGS SAVE SETTINGS Flugitost 10001 ) Callstartup () Enablod

3D printer 10003  CNCdrive Kft Show | Canfigure | [ Call startup [ Enabled

CNCdrive Kit Show | Canfigure

Operator (un)

Prabing 135 Szentkereszty Csaba  Show  Canfigure [ Cal startup & Enabled
MAIN OFFSETS TOOLS = 10001 CNCdrive Kit Show | Configure [ Cal startup [ Enatlert HELP

Scope 10002  CNCdrive Kit Show | Configure [ Call startup [ Enabled
Talk to mel 1.7beta Szentkereszty Csaba Show  Configure [ Call startup [ Enabled

o Kebhoad 22 “saha o o 1 (il exachun 3 Enablad
Nole: Enabling/disabing plugins wil take effect on the next software startup! Restart UCCNC

Starta om UCCNC.

Modbuspluginen startar nu automatiskt om du har klickat i “call startup”.
Motioncontrollern behdver inte vara ansluten fér att modbus ska fungera.



Klicka pa Add connection och stéll in den med samma ip-nummer som du har satt pa modulen:

Add
Connection

Remove
Connection

- 00 AAAXA44
071 Set outputs
(02 Read outputs
03 Read inputs
‘.. 04 Read analog in

Lagg till foljande funktioner:

Add
Connection

Remove
Connection

- 00 AAAKA44
071 Set outputs
(02 Read outputs
03 Read inputs
‘.. 04 Read analog in

Add
Function

Remove
Function

Startloops

Save
Settings

Connection seftings  Function settings Debug view Variables table

Modbus connection type

@ TCP

() Serial ASCII Enable connection
O Serial RTU

Description |ﬁMK444 |
IP address 1192 168 . 1 . 7 |
Port number 502 =
Retry count 3 =
Timeout{ms) 100 =
Loop interval(ms) 100 =

Fu‘ﬂingtrj:| on Ef rT:E:ﬁ I EERE SEE::S

Connection settings Function settings Debug view Variables table

Function name
Function type

Slave address
Modbus start register
Register count

UCCNC start register

Enable function

|Status |

|Fiead Holding Registers v|

1 .
30087 -
1 .
0 =



i Modbus master

Add Remove Add Remove Save
Connection | Connection Function Function Settings
= 00 AAAX444 Connection settings Function settings Debug view Variables table

- DD Status

02 Read outputs
03 Read inputs
.. 04 Read analog in

[+] Enable function

Function name

|Setoutputs

Function type

|Write Multiple Coils

> |

Slave address |1

5

Modbus start register |{]'

5

Register count |1{]'

5

LCCMC start register |1{]I

S

i#% Modbus master

Add Remove Add Remove Save
Connection | | Connection Function Function Setlings
= 00 AAAX444 Connection settings Function settings Debugview Variables table
- 00 Status
01 Set outputs

02 Read outputs

- 03 Read inputs

04 Read analog in

[~] Enable function

Function name

|Fiead outputs

Function type

|Head Coils

Slave address |1

5

Modbus start register |{]'

5

Register count |1{]'

5

UCCNC start register |2{]'

5




i Modbus master

Add Remove
Connection Connection

= 00 AAAX 444
- 00 Status
- 01 Set outputs
02 Read outputs

‘.. 04 Read analog in

Add Remove Save
Function Function ERiEE Settings

Connection settings Function settings Debug view Variables table

Enable function

Function name |Head inputs |
Function type |Fiead Inputs v|
Slave address 1 =
Modbus start register |0 =
Register count 10 =
UCCMC startregister 30 -
i#% Modbus master
Add Remove Add Remove Save
Connection | | Connection Function Function SRS Settings
- 00 AMAX444 Connection setings Function settings Debugview Variables table
- 00 Status
01 Set outputs
02 Read outputs

--03 Read inputs

04 Read analog in

Enable function

Function name |Fiead analog in |
Function type |Head Input Registers v|
Slave address 1 =
Modbus startregister |0 =
Register count 10 =
UCCNC startregister |40 =

Klicka pa save settings och klicka pa Start loops och férhoppningsvis ser det da ut sa hér:



Connection settings Function settings Debugview Variables table

Connections and functions debug view (available only when looping):
=R 00 AAAKAL4(33182/6):

00 AldAX44d settings: Type: TCP, IP:192.168.001.007, Portb02
Timeout100, Retry count3, Loop interval: 100

Om det inte fungerar, klicka pa 00 AAAX444..... och det ska da sta det ip-numret som du har stéllt in i
nedre delen av rutan. Vi har varit med om att det har buggat lite i vissa versioner sa att man maste
stanga av och dndra till ratt nummer i profilen istdllet och sedan starta UCCNC igen.

Nar det fungerar kan du stanga av UCCNC och kopiera makrona M980, M20014 och M20015 till
UCCNC\Profiles\dinMakroMapp, om du inte lagger in hela var profil och makromapp.

Ga in pa Config makro loops:

et A e s S g S

GEN. SETUP Interpolation mode selection:
- g ) :
AXES SETUP B Exact stopmode ¥ Constant velocity mode Unknown g-codes acti
SFINDLE Stop at angle degrees > Reset on file load:
/0 SETUP Look ahead line count: W G68 W G51

Com. buffer size (sec): . ¥4 Ignore B Warning

Linear error max.:
Linear addition length max.: Home sequence:
SRR REE Linear unify length max.: 1]
PROFILES Corner error max.: )
Arc radius tolerance: 3)
B Enable softlimits
B Softlimits file precheck W G41/42 round joints

I/O TRIGGER

Configure plugins  Config macroloops

Lagg till 980 och klicka i Autorun samt klicka pa Run, det ska da lysa gront till héger som nedan:

| Macroloop configuration n

ID Macro number Running ~

1) (980 2 [Run || stop || kit | [l & Autorun

2) 0 -+ Run Stop Kill ] Autorun



Om du anvander var profil kan du starta den genom att antingen modifiera en befintlig genvéag eller
skapa en ny fran c:\UCCNC\UCCNC.exe

Hogerklicka pa genvagen och lagg till /p ModbusM31AAA

UCCNC2118 ar bara for att jag har flera versioner pa min dator sa andra inte till det @

# 2118 ModbusM31AAA Properties >
Securty Details Previous Versions
General Shortcut Compatibility

@ 2118 ModbusM31AAA

Target type: Application

Target location: UCCHNC2118

Target: COICCHC 211 BAUCCNC exe /p ModbusM31 AN

| M980 makrot kan du avaktivera FRO, SRO eller JOG om du inte vill anvanda nagot av dem genom att
byta ut true till false.

Du kan adven andra vilket modbusregister som du vill anvanda genom att andra REG_FRO, JOG eller
SRO, i modulen finns 8st analoga ingangar och de ligger pa modbusregister 40-47.

Du kan aven dandra skalan genom att dndra min och max for respektive funktion.

Skalning ravarde ar min och max som analogmodulen skickar till uccnc och dessa ska du inte dndra.

I’

S/ UCCHC Modbus -»> Overrides

rf

ff-——— AKTIVERING + REGISTERVAL ———————-—

const kool ENABLE FRO = true;
const bool ENABLE SEQ = true;
const bool ENABLE JOG true;

const int REG_FRO = 40; ff Modbus register f£&r FRO
const int REG JOG 41 ; // Modbus register fir Jog rate
const int REG 5SRO = 427 ff Modbus register f£or Spindle override

rr— FIELDS ————————
const int FIELD FRO = 23:C
const int FIELD SRO = 233;
const int FIELD JOG =

FRODRO
SRODRO
Jogfeedrate (0-100% i JogSettings)

o — SKALNING RAVARDE ——-————-
const double RAW MIN = 0.0;
const double RAW MaX = 10000.0;

rr— UTVARDES-SPANN ————————
const int FRO MIN = O;
const int FRO MaX 3

const int SRO MIN 07
const int 5SRO MAX 3

const int JOG_MIN 0 /0%
const int JOG MAX = 100; ASo100%

Andra en utging:



For att andra en utgang skriver du i cnc-koden eller i MDI: M20015 E10 Q1 for att satta utgang 1 pa
modulen.

E10 = modbusregister 10 och utgangarna ligger pa 10-17.

Andra till QO for att stinga av utgéngen.

Vianta pa ingang:

For att vanta pa en ingang skriver du i koden eller i MDI tex M20014 E30 Q1 for att vanta pa att
modbusregister 30 ska bli 1.

Ingangarna ligger pa register 30-37.

For att vanta pa att ingangen ska bli 0 andrar du till QO istéllet.

Om ingangen inte aktiveras inom 5sek sa stoppas kérningen och du far ett meddelande i statusfiltet.

Pa fjarde raden i M20014 makrot kan du andra max tiden, timeOutTime om sa 6nskas, den star pa
500 som default och det ar lika med 500x10ms dvs 5sek.

S I

Vinta pa ingéng (Modbus)
int timeoutInputs = 0O;

int timeCutTime = H

Hor av dig till johan@jbcnc.se om du kor fast.
Mycket noje!

/ Johan Brundin
JB CNC & Linear Components


mailto:johan@jbcnc.se

